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Mekanizmalara ait temel kinematik yaklasimlar. Mekanizmalarin tasarimi ve
DERSIN KISA ICERIGI analizinde temel problemler. Analitik ve grafik metotlar. Konum, hiz ve ivime
analizleri. Disli ve kam mekanizmalari.
DERSIN AMACLARI Ogrenciyi makine dinamigi dersi i¢in hazirlamak, mekanizmalarin analiz ve

sentezini kinematiksel anlamda 6gretmek.

DERSIN MESLEK EGITIMINi
SAGLAMAYA YONELIK KATKISI

Makine miihendisliginde en temel unsurlar olan mekanizmalarin ve makinelerin
analiz ve sentezlerinde gerekli altyapiy1 saglamak.

DERSIN OGRENIM CIKTILARI

Ders sonunda 6grencinin edinecegi bilgi ve kabiliyetler:

1) Mekanizma gesitleri (kol, disli, kam vb.), uygulama alanlar1 hakkinda bilgi,

2) Giig iletim ve doniistirme metotlar1 ve bu sistemleri birbirinden ayiran
karakteristik 6zelliklerin anlasilmasi,

3) Makine mekanizmalarda mekanik avantaj ve verim hesabi yapabilme,

4) Kol, disli ve kam mekanizmalarinin kinematik analizini yapabilme,

5) Hareket halindeki bir mekanizmada konum, hiz ve ivme degisimlerini
saptayabilme,

6) Arzu edilen hareketi saglayan bir mekanizmanin tasarimini yapma,

7) Mekanizma sentezi bilgisi.

TEMEL DERS KiTABI Kinematics and Dynamics of Machinery, R.L. Norton, McGraw-Hill
1) Mechanism Design: Analysis and Synthesis, Arthur G. Erdman, George N.
YARDIMCI KAYNAKLAR Sandor

2) Mekanizma Teknigi, Eres Soylemez, Birsen Yayinevi

DERSTE GEREKLI ARAC VE
GERECLER

Cetvel, iletki, agidlger, pergel ve standart (programlanabilir olmayan) hesap-

makinesi sinavlarda kullanilmasina izin verilen araglardir.




DERSIN HAFTALIK PLANI

HAFTA | ISLENEN KONULAR

1 Giris: tanimlar, mekanizma ¢esitleri; tasarim ve sentez ilkeleri

2 Mekanizma terminolojisi; kinematik diyagramlar, evirme; Grashof kanunu; Gii¢ ve kayiplar

3 Mekanik verim ve avantaj, iletim acis1; kam-takipg¢i ve disli ¢esitleri; serbestlik derecesi (mafsal ve
mekanizmalarda, Kutzbach-Gruebler denklemi)

4 Cozlimli sorular; fonksiyon, yoriinge ve hareket iiretimi; Freudenstein denklemi

5 Ani donme merkezi; Arnold-Kennedy teoremi; mekanizma analizi i¢in diferansiyel kinematik

6 Kol mekanizmalarinin konum, hiz ve ivme analizi

7 Uygulamalar; ani donme merkezi yontemi

8 Arasinav

9 Arasinav degerlendirme; yaygin dislilerin ¢esitleri ve kinematigi, siirtiinmeli kavramalar

10 Planet disli mekanizmalari; kinematik analiz

11 Planet disli mekanizmalari; alternatif yaklagimlar

12 Coziimlii sorular

13 Kam-takip¢i mekanizmalari (siniflandirma, temel kavramlar, evirme prensibi)

14 Konum-Hiz-Ivme-Jerk diyagramlari

15 Coziimlii sorular

16,17 Yariyil Sonu Sinavi
NO PROGRAM CIKTISI 3 2

Matematik, fen bilimleri ve Makine Miihendisligi konularinda yeterli bilgi birikimi; bu

1 alanlardaki kuramsal ve uygulamali bilgileri Makine Miihendisligi problemlerini X
modelleme ve ¢dzme igin uygulayabilme becerisi
Makine Miihendisligi ve ilgili alanlarda karmagsik miihendislik problemlerini saptama,

2 tanimlama, formiile etme ve uygun analiz ve modelleme yontemlerini se¢ip uygulayarak
¢6zme becerileri
Belirlenmis bir hedef dogrultusunda karmasik bir sistemi, cihazi veya iiriinii ger¢ekei

3 kisitlar ve kosullar altinda modern tasarim yontemlerini de uygulayarak tasarlama X
becerisi.

4 Makine Miihendisligi uygulamalar1 i¢in gerekli olan modern teknik ve araglar1 gelistirme,
se¢me, kullanma ve biligim teknolojilerinden etkin bir gsekilde yararlanma becerisi

5 Makine Miihendisligi problemlerinin incelenmesi i¢in deney tasarlama, deney yapma, veri
toplama, sonuglar1 analiz etme ve yorumlama becerisi

6 Bireysel calisma, disiplin i¢i ve disiplinler aras1 takim c¢aligmasi yapabilme becerisi

7 Tiirkge s6zlii ve yazili etkin iletisim kurma becerileri ve yabanci dil bilgisini X
kullanma/gelistirme becerisi

8 Yasam boyu 6grenmenin gerekliligi bilinci; bilgiye erisebilme, bilim ve teknolojideki X
geligsmeleri izleme ve kendini siirekli yenileme becerisi

9 Mesleki ve etik sorumluluk bilinci

10 Proje yonetimi ile risk yonetimi ve degisiklik yonetimi gibi is hayatindaki uygulamalar X
hakkinda bilgi; girisimcilik, yenilikgilik ve siirdiirebilir kalkinma hakkinda farkindalik
Miihendislik uygulamalarinin evrensel ve toplumsal boyutlarda saglik, ¢evre ve giivenlik

11 iizerindeki etkileri hakkinda bilgi; ulusal ve uluslararasi yasal diizenlemeler ile standartlar
hakkinda ve miihendislik ¢6ziimlerinin hukuksal sonuglar1 konusunda farkindalik

1: Hi¢ Katkis1 Yok. 2:Kismen Katkist Var. 3:Tam Katkis1 Var.
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